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Innovationen WinGPS 5 Voyager, Pro und Navigator — Friihjahr 2021

Das Frihjahrsupdate von WinGPS 5 Voyager 2021 enthalt einige neue interessante Optionen, die in

2020 entwickelt wurden. Einige davon, und zumindest der nicht auf das Segeln fokussierte Teil, sind
auch in WinGPS Pro und WinGPS Navigator enthalten. Screenshots bieten Einblicke, um diese neuen
Optionen optimal fir die Planung und Navigation an Bord zu nutzen.

Die wichtigsten neuen Optionen in WinGPS 2021 sind:

WinGPS 2021 Innovationen Navigator | Pro Voyager Inland
Bildschirmmalistab mit Werten unter dem | X X X X

Balken in jedem Kartenfenster

Allgemeine Benachrichtigungen und X X X X
Alarmmeldungen.

Vorausschau entlang einer Route mit | &, X X Noch nicht
der Zeitleiste im Planungsmodus, @ aktiv

auch bei Kurs oben folgen (Course Up)/
Kompass-Nord oben folgen (Head Up)

Loxodrome Route (konstanter X
Kompasskurs) aussetzen mit z.B.

Simulation in Richtung des nachsten
Routenpunktes.

SAR (Search and Rescue) — @ X
Routensimulation von Gezeitenstrom

Rettungsinsel, Mann tber Bord oder Schiff
mit ausgefallenem Motor ohne Segel.

Schiff Simulator steuert nun durchs X X Segelsimulation | X
Wasser statt (iber den Grund mit mit

realistischer Geschwindigkeit bis zum Polardiagramm
eingestellten Maximum.

Segeljacht-Cursor mit GrofRsegel und é" X

Spinnaker auf der Karte und im

Polardiagramm, auch entlang geplanten
Routen und fir die Simulation.

Elektronische Meldungen mit BICS 5.5 g1 X
von Rijkswaterstaat cs
CoVadem bIENC mit Korrektur X
Wasserstandvorhersage mit Zeitleiste

- . | = |
Manuelle Wasserstands ﬂ X

korrektur an den Tiefenlinien
und Flachen von ENC/iENC/bIENC (S57)

NLTides 2021 Gezeiten und Stationen [ &
erganzt durch BSH-Gezeitenstationen [
der Deutschen Bucht

Wir wiirden uns freuen, wenn Sie uns als Erstbenutzer Ihre Erfahrungen und Verbesserungs-
vorschlage fiir kommende Updates mitteilen. Bitte antworten Sie auf helpdesk@stentec.com.
Nur die Neuerungen flr Navigator, Pro und Voyager werden beschrieben. Fiir die Innovationen
von WinGPS Inland 2021 wie BICS und CoVadem wird auf die Skippers Anleitung (NL) von WinGPS
Inland verwiesen, die auf der Stentec Website als Downloaddokument oder
https://www.stentec.com/nl/ondersteuning/documentatie zu finden ist.
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Ein Screenshot des Updates von WinGPS 5 Voyager 2021 (v5.21.1.0 vom 11. Marz):

Eine Route wurde auf der Nordsee ausgesetzt und durch Driicken der blauen Taste @ im
Routenbearbeitungsmeni wird die Route optimiert. Es ist deutlich erkennbar, dass die Windstille
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zwischen den Streckenpunktenl und 2 umsegelt wird. Der rote Textblock Route linksunten weist
darauf hin, dass die Strecke von 120 nm in 21 h mit der Bavaria 36 mit Spinnaker geplant wird.

Auf den folgenden Seiten betrachten wir das Menl mit neuen Button und das Polardiagramm, aber
zuerst etwas Uber den neuen MaRstabswert und den Segeljacht-Cursor.

Bildschirm MaRBstabswert. Unter dem MaRstabsbalken des Hauptkartenfensters und der Extra-
Kartenfenster 1+2 wird nun auf jeder Zoomstufe ein realistischer Malistabswert angezeigt. Dabei
werden die Anzahl der Pixel, die PixelgrofSe und die Abmessungen des Displays bertlicksichtigt.
Aufgrund der Mercator-Projektion der kugelférmigen Erde ist dies der genaue Skalenwert bei halber
Hohe lhres Bildschirms. Wenn Sie die Karte zu den Polen verschieben, andert sich der MaRstabswert.

Der Malstabswert 1:1.003.754 des obigen Beispiels bedeutet,

dass 1m auf lhrem Bildschirm 1.003.754m in der Realitat oder 0 =00 1000 m
etwa 1004km betragt, d.h. 1cm auf dem Bildschirm entspricht
10km. 1:27.441

Der Malstabswert 1:27.441 auf der rechten Seite bedeutet, dass
1cm auf dem Bildschirm 27.441/100 gleich 274m sind. Dies kann
mit einem Lineal auf dem Bildschirm gemessen werden.
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Segeljachtcursor mit Segelstand

Das Kartenmenii jedes Kartenfensters wurde um einen Segelcursor-Button erweitert. Wenn Sie ihn
driicken, wird das Standardpositionssymbol durch einen skalierbaren Segeljachtcursor mit blauem
GroRsegel und violettem Spinnaker ersetzt. Wie im wirklichen Leben wird die Segelposition durch
den scheinbaren Wind relativ zum Segelschiff bestimmt. Mast, GroBbaum, Spinnakerbaum und
Ruder werden angezeigt und auch die Wirkung der Abdrift durch Winddrift und Strémung.

Unterhalb ist der Segeljachtcursor so grol’ wie moglich angezeigt, wenn der Schieber bei
»Ansicht/Eigenschaften Hauptkartefenster GPS-Cursoreinstelungen/Zeige Segeljachtcursor” ganz
rechts steht. Das Schiff auf Raumwindkurs darunter wurde per Simulator gesteuert.
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éi Mit dem Button fiir den Segeljachtcursor im Kartenfenster Menii wir dieser Cursor aktiviert.

Mit der Zeitleiste kann man dann mit dem Segeljachtcursor entlang der ausgesetzten Route segeln
(siehe Abb. unten). Der Segelstand passt sich automatisch dem vorherrschenden Wind und Strom an.
Der Spinnaker wird automatisch gesetzt und geborgen je nach der dafiir eingestellten maximalen
Windgeschwindigkeit.

Der Segelstand passt zu der Farbe der Route. Blau ist eine Segelstrecke, weild = klappernde Segel oder
ein Kreuzkurz und Lila ist eine Strecke, wo der Spinnaker gesetzt werden kann.

©
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Loxodrom Route aussetzen mit z.B. Simulation zum nachsten Routenpunkt.

Auf Wunsch von Nutzern, die WinGPS optimal fiir einen Navigationskurs nutzen méchten, wurde
eine Option entwickelt, die die Route auf der Mercatorkarte von WinGPS anzeigt, wenn ein Schiff mit
einem "konstanten Kompasskurs" zum nachsten Punkt einer Route steuert. Kartographen nennen
das ein Loxodrom.

Der unten erwahnte Kompasskurs ist daher der wahre Kompasskurs, der fiir Abweichung und
Variation korrigiert wird, gemessen mit einem GPS Vektor Kompass, relativ zum wahren Norden.

Wenn der obige 'Kompassbutton' im Routenbearbeitungsmeni gedriickt (eingeschaltet) ist, wird der
Streckenabschnitt nicht mehr gerade mit konstantem Kurs tGber Grund gezeichnet, sondern als
Loxodrom mit konstantem Kompasskurs, wie das folgende Beispiel zeigt (Streckenabschnitt und
Kompasskurs von 272°). Der Segelstand muss stets angepasst werden, auf der rechten Seite mit
einem weiBen Kreuzkurs, in der Mitte mit einem blauen Halbwind-Segelkurs und am Ziel links mit
einem violetten Spinnaker-Kurs.
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Die Form des Loxodromes hangt besonders von der Abdrift durch den Winddruck und den Strom ab.
Sie kdnnen das an der Gezeitenkurve oben sehen. Diese Form hangt daher sehr stark von der
Startzeit der Route ab. Dieser Effekt ist besonders groR, wenn die Schiffsgeschwindigkeit niedrig ist,
z.B. bei wenig Wind, wobei die Stromung und Windverdanderungen mehr Wirkung haben.

Auf der Nordseeliberquerung oben, ist der Kompassgrad (Heading) zur anderen Seite 2 Grad weniger
als West. Dies ist nicht immer der Fall. Hier wurde die Startzeit so gewahlt, dass die Gezeitenkurve
1,5 betragt, so dass die Abdrift durch Stromung das Boot fast genau nach Lowestoft bringt. Zu
anderen Startzeiten ist der Winkel viel groRer oder kleiner, oft auch stark von Wind- und Strémungs-
Schwankungen beeinflusst. WinGPS diskontiert alle diese Effekte, um die wahrscheinlichste
Kompass-Grad-Zahl (Heading) je nach Wind- und Stromungsvorhersage zu bestimmen.

WinGPS schaltet den blauen Button Routenoptimierung aus, wenn der Kompassbutton gedriickt
wird. Beide kdnnen nicht gleichzeitig vorkommen. Die optimale Route ist immer schneller als das
Loxodrom, zumindest wenn als Optimierungskriterium ,,schnellste Route” in
Routeneinstellungen/Planen gewahlt wurde.

Basierend auf WinGPS 5 Voyager v5.21.1.0 © Stentec Software 2021 5
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Was wohl kann, ist erst eine optimale Route (obere Abb.) zu erstellen, darauf Routenpunkte zu
platzieren (Abb. Mitte) und dann den Kompassbutton (untere Abb. mit Routentabelle) zu driicken. So
kann der Segler an jedem Routenpunkt seinen Kompasskurs d&ndern. Wenn Sie bei Eigenschaften/
Hauptkartenfenster/Routen das Kontrollkdstchen Entfernungen und Kurs anzeigen markieren, wird
ein HDG (Kompass-Grad-Zahl) unterhalb des Routenpunkts angezeigt, zu dem Sie segeln.

In der unteren Abb. sind die roten Kurslinien mit ,,Show heading lines” bei Routeneinstellungen
/Simulation aktiviert. Die HDG steht in der Routentabelle rechts und wird bei Optionen unten links
ausgewahlt.

20 5 1|3 1 0, 0, 0, 2im

© l l f f Heerhugowaard

|§| r}sn. Gra

é'i Foa YJ”‘W"'-H1 300,6°
A

®

=]

15,99

H ar|r=m

P

L . < <
@@ 1, 0, Df 0, o1 m
@ f f Heerhugowaard
he
. rfolk 15,9°
9 pad 300,6° 0,9kn
- 7,8 kn i
— 1 "
@ 0,19 (13-04)
H 1ar|~r11
\ An
= 3 —
N\
Vnd o o A \ \ \
@ WinGPS 5 Voyager 2021 — m} ®

Bestand Kaarten Instrumenten Navigatie Waypoints Routes Tiajecten Logboek 557 Beeld Help

E: w0 2Lk |00 @ ® ARM , @
3% =t o P{lg’ F_jpl' [==] @% c!i:l_’iaprlﬂﬂl (+ Ou 00m) 1cag -

(e |
0 10 20 nmile

Route instellingen x

1:1.015.006 Simulati

Bl]werken actieve GRIB-bestanden L L K_ . Aoemeenj{Plamner] Smuate
Algemeen
1, 1, 1, i,
o f 7 i ey -

he ;

rfalk Gr .

15,99

3006° 0,9 k,, Winddrift: van Wow
. ‘ @ Simulatie El

o Wkn Golfdrift: gem. opp. snelheid

e 1Y8 mmmh

Lowesls ' L . 2
/A A

1% % fo ”{‘gﬁl%| <>0

t‘, g arier @ Constante kompaskoers
= ot {

- 19 kn [ANzar routepunt itereren

o s - — . \ x Max iteraties:

;
1 f 14 13 Hosknauwkevricheic: [ 0,050] ©
5 2 12: ¥ " g g > -

: ETA: 12:41 (14-04) Le A roen headingi r
2| DTG 92,9 nmile eon headingiinen

TTGt: 16h 51m 121220 he i oUe

z eningen
FUEL: 0,0 |
oo ’ an 7% A
Euro platform - E

g

=4 Naam DTGt CcTs WIND TTGt ETA Planning HDG

a nmile a kn a

<

5 0s 19:49:00 (13... Kruisrak

a

64,2 284,3 9,5 12h31.. 08:21:00 (14... Zeilrak
O 4 - 92,9 261,5 9,1 16h 51.. 12:41:00 (14... Zeilrak met spi 276,9
Opties ~

X ETA: 12:41:00 (14-04) Modus: Snelste WIND: GRIB-bestand(en) STREAM: NLTides database  Getijhoogte: Geen
51°59,32468' N [ 4°09,80037 O (WGE) (fy Datum: 13-4-2021 Tijd: 10:31:40 (UTC +120 min) Q Geen logbook

Basierend auf WinGPS 5 Voyager v5.21.1.0 © Stentec Software 2021 6



Innovationen WinGPS 2021 - NL Stentec 12. Mai 2021

Um die Form der Loxodrom-Route und den zu segelnden Kompasskurs zu berechnen, wird eine
Simulationsmethode verwendet, wie sie auch im Segelsimulator verwendet wird (sailsimulator.com).

Ab Routenpunkt 1 wird mit eingestelltem Zeitschritt unter Berlcksichtigung aller Strom- und Wind-
verhaltnisse und des Polardiagramms die oft gekriimmte Form einer Loxodrome bei konstantem
Kompasskurs bestimmt. Sie endet nicht gleich beim Routenpunkt 2, aber nach ein paar Iterationen.

Die Iteration ist eventuell zu deaktivieren. Dann wird die HDG gleich dem zu steuernden Grundkurs
(CTS in der Tabelle) bis zum nachsten Routenpunkt berechnet, wo Sie natirlich wegen der Strémung
nicht genau auskommen. Wenn Sie die Iteration zum Routenpunkt deaktivieren zeigt folgende Abb.
das Ergebnis. Aussetzen ist nitzlich fur eine 2-Punkt-Route, um zu sehen, wo Sie landen, wenn Sie
konstanten Kompasskurs fahren. Sie kénnen auch Routenpunkt 2 andern, um die optimale HDG zu
erreichen zur Erreichung lhres Zieles (s. Abb. unten).
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Uber Routen Einstellungen Tab Simulation

Der Zeitschritt und die maximale Anzahl von Iterationen werden so gewahlt, dass eine genaue HDG
erhalten wird. Wenn Sie damit spielen mogen: Eine gute Einstellung ist diejenige, bei der die HDGs
nicht mehr von einer Anderung des Zeitschritts oder der Anzahl der Iterationen abhingen.

Neu ist, dass die Wellendrift auch als Faktor des durch Wellen verursachten Oberflachenflusses, des
sogenannten Ertrinkungseffekts, beriicksichtigt wird. Dies ist noch nicht in Routenplanen und
Optimierung enthalten, nur mit einer Loxodrome-Route und der Rettungsringsimulation. Winddrift
ist die Verschiebung eines treibenden Objekts (z.B. Rettungsinsel) mit relativem Wind lber das
Wasser (WOW). In Version 5.21.1.0 ist die Winddrift beim Segeln auf null zu setzen, da sie bereits
implizit im Polardiagramm liegt. In einem anstehenden Update wird dies automatisch erfolgen.
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@ SAR-Simulation von einem Routenpunkt aus.

Die Simulationsmethode fiir das oben beschriebene Loxodrom erwies sich als perfekt verwendbar,
um die erwartete Route eines schwimmenden, nicht beherrschbaren Objekts wie Rettungsinsel, ein
Ertrinken im Meer oder Schiff mit einem defekten Motor ohne Segel zu simulieren.

Diese SAR-Route ist verfligbar, wenn Sie 1 Routenpunkt auf der Karte ausgesetzt haben. Bei 2 oder
mehr Routenpunkten wird die Rettungsring Option im Route-bearbeiten-Meni grau und
unerreichbar.

Die Simulation beriicksichtigt Stromungen, Wind und Wellen, und Einflisse, die im Meni ,,Route
bearbeiten” bei der Simulation eingestellt werden kénnen (Abb. unten). Dies sind der Zeitschritt,
Wellen- und Winddrift, wie im vorherigen Absatz beschrieben, und die maximale Simulationszeit in
Tagen bis zu einem Maximum von 365 Tagen. Siehe unten ein Schiff im Falle eines Motorausfalls und
seiner eintagigen Route. Die Wellenform kommt aus den Gezeitenstromanderungen.
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Fiir eine gute Simulation ist es mit der aktuellen Version 5.21. 1.0 noch wichtig, um die Segel bei
Route Einstellungen/Planung zu streichen oder wahlen Sie ein Motorboot. Dies wird in einer
Aktualisierung angepasst.

Die SAR-Simulation ist auch niitzlich bei der Suche von Ertrinkenden und bei Mann Gber Bord.

Basierend auf WinGPS 5 Voyager v5.21.1.0 © Stentec Software 2021 8



Innovationen WinGPS 2021 - NL Stentec 12. Mai 2021

NLTides Stromungssimulation

Es ist auch moglich, die NLTides Strémung in der Nordsee zu simulieren. Dafiir setzen Sie bei Route-
Einstellungen/Allgemein die Windquelle aus und die der Strémung auf NLTides. Eine lange Simulation
wird eine Unregelmaligkeit zeigen, durch den monatlichen Spring- Nipp-Zeit Zyklus verursacht. Diese
wurden von uns nach der Entdeckung Moon Waves genannt.

Fiir die Analyse ist der Routenpunkt mit der Maus zu verschieben. Unten eine Stromungssimulation
von 261 Tagen, die die Nordseezirkulation zeigt. Die Moon Waves sind deutlich sichtbar vor dem
Emdener Fahrwasser in der Deutsche Bucht.

Moonwaves in NZ circulatie

12:324(31-12)

ETA: 12:32 (31-12)
DTGt: 3645 nmile
TTGt: 261d 1h 51m
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@2, | Im Folgenmodus vorausschauen entlang einer gestarteten Route
o

Eine nette neue Funktion ist es, mit der Zeitleiste der Route, die Sie entlang segeln, voraus zu
schauen. Wahrend der Navigation steht der Zeitschieber ganz links, so entspricht das Kartenbild inkl.
Grib-Wind etc. der Echtzeit. Neu ist, dass sich das Kartenfenster beim nach rechts schieben sofort an
die Zeit anpasst. Oben links im Kartenfenster wird zu diesem Zeitpunkt die Meldung Planungsmodus
angezeigt, um Sie zu warnen, dass das Kartenbild nicht der Echtzeit entspricht.

Neben Magn.-Nord und Karten-Nord folgen, tblich auf offenem Wasser, werden nun auch Kurs oben
folgen und Kompass-Nord folgen unterstiitzt, wodurch eine wertvolle und hoffentlich viel genutzte
Funktionalitat fir das Fahren entlang des Routennetzes der eur. Binnengewasser geschaffen wird.

Der Folgemodus kann wie Ublich pro Kartenfenster eingestellt werden. Eine hadufige Einstellung beim
Navigieren auf den Binnenwasserstrallen besteht darin, flir das Hauptkartenfenster Kurs oben oder
Kompass-Nord folgen festzulegen, wenn Sie einen Kompass angeschlossen haben, und eine Extra-
Kartenfenster nutzen fiir eine Ubersichtskarte im Magn.-Nord-Modus. Unten sehen Sie 2 Screenshots
von WinGPS 5 Pro 2021 im Navigations- bzw. Planungsmodus. Das Schiff ist da noch in Den Helder,
aber der Skipper schaut schon im Planungsmodus voraus nach Schoorldam, wo er um 14:50 Uhr
anlegen will, um moglicherweise etwas zu essen (Screenshot nachste Seite).

% WinGPS 5 Pro 2021
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Vorschau beim Fahren entlang einer Route: Das Routenboot ist lhre Position im Planungsmodus 12.
Apr. 14:50 Uhr, aber die Routeninfo mit Briickenfoto unten rechts ist im Navigationsmodus.

© WinGPS 5 Pro 2021
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Segeln mit Spinnaker

Stentec 12. Mai 2021

Das Segeln mit oder ohne Spinnaker ist einfach im MenU unter Navigation/Polardiagramm unten
rechts einzustellen (s. Abb. rechts). Beachten Sie, dass der Spinnaker nicht im Segelboot-Cursor in der
Mitte des Polares (und damit nicht auf der Karte) gezeichnet wird, da der WOW
(Windgeschwindigkeit Gber dem Wasser) gerade grofRer als 16 kn ist.

® Schiff

Allgemein
MMSI Mummer:

Typ:

Ship name:

Fahrt-Modus:

Reduzierungen

Geschw,.-reduzierung bei Gegenwind:
Verbrauchsreduzierung bei Riickenwind:
Leeway

[ Leeway freely adjustable

Max leeway at beat angle (sailing boat):
Max leeway at reach (motor boat):
Standard Polardiagramm
Polardiagramm:

Wind speed range spinnaker active:
Hoizt angle:

Speed increasze:

Fahrt unter Motor bei Geschw. unter:

Allgemein  Abmessungen  Geschwindigkeit und Verbrauch

U
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(=) GPS Status

D Zeilen met spinnaker bij wind van 4-16 kn ‘
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Die Einstellungen fiir den Windstarken-Bereich des Spinnakers kénnen auf
Datei/Eigenschaften/Schiff/ Allgemein eingestellt werden, Abb. oben links. Am unteren Rand von
Schiff/Allgemein befindet sich der Leeway, mit dem der Abdrift-Winkel eingestellt werden kann,
wenn diese Option NICHT aktiviert ist. Dies ist jetzt die Standardeinstellung. Beim Segelboot ist der
Driftwinkel am hochsten beim Amwindkurs (beat angle) und lauft linear auf null bei Vorwindkurs und
im Wind. Mit einem Boot, das mit Motor fahrt, ist der Abdrift-Winkel bei Halb Wind maximal, und
|auft mit einer Sinuskurve auf null bei Gegenwind und Vor-dem-Wind Kurs. Beide Winkel stehen
standardmaRig auf 5 Grad. Der Abdrift-Winkel ist der Winkelunterschied zwischen der
Kielwasserlinie im Vergleich zur Mittelschifflinie und kann vom Achterdeck ausgepeilt werden.

Wenn das frei einstellbare Leeway-Hakchen aktiviert ist, wird die vorangegangene Methode zur
Bestimmung des Abdrift-Winkels verwendet. Dies geschieht (iber den Instrumentenstatus, wo Sie
den Abdrift-Winkel bei Halb Wind eingeben kdnnen. Fiir ein Segelboot lduft es immer tber eine
Sinuskurve mit Maximum bei halbem Wind. Die Eingabe ist nicht erforderlich, wenn Kompass und
Logge ordnungsgemal kalibriert sind. Der Abdrift-Winkel kann dann direkt von den Instrumenten aus

bestimmt werden.

Basierend auf WinGPS 5 Voyager v5.21.1.0
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Alarm- und allgemeine Benachrichtigungen

WinGPS unterstiitzt Benachrichtigungen, die als Kommunikationstext oben links auf der Karte des
Hauptkartenfensters angezeigt werden.

Alarmbenachrichtigungen und allgemeine Benachrichtigungen werden unterschieden.
Alarmbenachrichtigungen informieren Sie, welche Art von Alarm mit dem Signalton verbunden ist.
Allgemeine Meldungen sollen vor allem informativ sein.

Alarmbenachrichtigungen, sofern zutreffend.

- AIS (T)CPA-Alarm (Kollisionsalarm mit einem AIS-Schiff)

- AIS SART-Alarm (bei MOB oder Schiff in Seenot)

- Alarmzonenalarm (wenn Sie in eine Alarmzone ein- oder ausfahren)

- Ankerwache Alarm (wenn das Schiff auSerhalb des Alarmkreises gerat)

- Tiefenalarm (wenn die gemessene Tiefe kleiner als die eingestellte Alarmtiefe ist)
- GPS-Position fix abgebrochen (Alarm bei GPS Ausfall)

- Anndherung Wegepunkt Alarm (wenn Sie in die Ndhe eines Wegpunkts kommen)
- XTE-Alarm (wenn Sie die festgelegten Grenzwerte lhrer Route lberschreiten)

Allgemeine Mitteilungen, sofern zutreffend
- Aktualisieren der aktiven Grib-Datei
- Tagliche Update-Benachrichtigung CoVadem bIENC
- Update Benachrichtigung CoVadem Wasserstand (jede Stunde).
- Andern der S57 ENC-Informationsdichte (z.B. mit Meniitaste)
- Benachrichtigung beim Passieren des Routenpunkts (bei horbarem Signalschuss)
- Planungsmodus mit Datums- und Uhrzeitanzeige im Kartenbild bei Verwendung der Zeitleiste

Der XTE-Alarm, ausgesprochen Cross-Track Error Alarm, ermoglicht, seinen Signalton voribergehend
zu unterdriicken, indem man auf den Lautsprecher daneben klickt. Er erscheint dann durchgestrichen
(s. Abb. Fettdruck unten).

Die Unterdrickung schaltet sich aus, wenn Sie den Lautsprecher erneut driicken oder automatisch,
wenn Sie in die eingestellten XTE-Grenzen der Route zuriickkehren. Im Bearbeitungsmodus ist der
Status des Tonalarms nicht zu dndern.

Cross-track error alarm! &

Basierend auf WinGPS 5 Voyager v5.21.1.0 © Stentec Software 2021 13
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Die Gezeitenstrom Pfeile NLTIDES 2021 (griin) und Gezeitenstationen (rot) inkl. den rechts zu
sehenden in 2021 hinzugefligten aktuellen BSH-Gezeitenstationen der Deutschen Bucht. Beim
Verschieben der Zeit bewegen sich die vertikalen roten Gezeitenhéhestriche zusammen mit der
Gezeitenwelle, die gegen den Uhrzeigersinn entlang der Nordseekiiste und Wattenmeer lduft.
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